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System 3D-MC?=

o TOPCON

Sistem automat Topcon 3D-MC?
pentru Buldozer

BENEFICII

m Abilitatea de a lucra direct pe proiect digital

m Lucrdrile se desfasoard mai rapid, productivitate mai mare

— utilajul poate face mult mai mult in acelasi timp — lucreaza de
doua ori mai rapid si de doua ori mai precis decat cu un sistem 2D
tipic

= Eliminarea masuratorilor indirecte de trasare

m Precizie foarte mare

u Pot fi prelucrate suprafetele de aproape orice forma

m Control precis al lucrarilor, parametrilor si materialului fara a
parasi cabina operatorului

= Economii la costurile materiale datoritd niveldrii precise a
suprafetei

ELEMENTE

Sistemul este format din doua segmente: baza de date
de referinta si componentele instalate pe utilaj.

Baza de referinta este un receptor GPS+GLONASS
(statie de baza), un controller si un modem radio UHF
pentru comunicarea cu receptorul de pe utilaj.

Componentele instalate pe masina sunt:
N antena radio
FA receptor GPS+GLONASS

EJ comutator pentru trecerea intre modul
automat si cel manual

= Control automat, foarte precis al pozitiei lamei, inclusiv inaltimea
si inclinarea (sistemul controleaza sistemul hidraulic al buldozerului
— operatorul se concentreazd doar pe ghidarea masinii in directia
corectd)

= Poate fi transferat pe alt utilaj de cdtre un service autorizat
= Sunt minimizate riscul erorilor umane

m Chiar si operatorii mai putin experimentati pot realiza lucrari
dificile sau pot lucra mai rapid

= Posibilitatea de a accelera semnificativ lucrarea, de exemplu
operand pe timp de noapte sau in conditii de vizibilitate redusa
(utilajele pot fi folosite in orice moment)

1 bloc devalve hidraulice

3 panou de control 3D
(3D control box)

[d antena GPS+GLONASS
senzor
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CARACTERISTICI / PRINCIPIU DE FUNCTIONARE

Cum functioneaza sistemul Topcon 3D-MC??

Statia baza si receptorul GPS instalat pe utilaj formeaza un sistem de masurare RTK (Real Lucrati de doua ori mai precis si de doua ori mai rapid!
Time Kinematic) care determina in timp real pozitia in spatiu a lamei, pozitie exprimata in 3 latd de ce sistemul 3D-MC? este unic:

coordonate (x, y si z). Indiferent de pozitia curenta a utilajului acesta primeste informatii
actuale si precise despre pozitionarea utilajului si a lamei.

Receptorul GPS+GLONASS instalat pe masind masoara pozitia masinii si trimite informatiile
catre panoul de control. Panoul de control compara datele de masurare cu designul digital si
trimite un impuls electrovalvelor care controleaza sistemul hidraulic. Lama este ridicata sau
coborata automat astfel incét sa fie intotdeauna la indltimea dorita.

Designul digital este incarcat pe panoul de control folosind un card de memorie. Modelele
digitale pentru lucrari simple pot fi create direct in panoul de control.

Utilizarea unui design digital elimind necesitatea de masuratori si machete — masina ,stie”
ce sa facd si unde! Operatorul se concentreaza pe conducerea masinii la viteza potrivitd,
restul se face automat de catre sistem.

Toti parametrii lucrarii in desfasurare pot fi controlati pe ecranul tactil, cu diferite
,Vizualizari”. Utilajul poate realiza aproape orice suprafatd complexa, fara masuratori
intermediare, fard trasare si fara ajutorul echipei de masuratori.

APLICATII TIPICE

Lucrari tipice in care utilizarea sistemului aduce cele mai mari
beneficii:

e Lucrari rutiere (sisteme cu senzori duali)

e Santiere de constructii, hale, terenuri de joac, parcari

e |ucrari de terasament, nivelarea terenurilor

e Pregatirea suprafetei pentru trecerea grederului (numarul de
treceri necesare poate fi practic redus la jumatate pentru o
aliniere find)

#o TOPCON

Pentru mai multe informatii, va rugam sa contactati distribuitorul sau consilierul tehnic TPI:

INCREDERE
STABILITATE
EXPERIENTA
B www.tpi.com.ro B solutii de masurare

T.P.l. Positioning Solutions S.R.L.

B-dul. Grivitei, Nr. A96, Brasov, Romania
tel.: +40 368 429 112, +40 368 429 113
office@tpi.com.ro
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